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Heutige Unfälle sind hauptsächlich auf Human 
Factors zurückzuführen
Unfalldatenbanken geben Aufschluss über 
mögliche Unfallhergänge und deren Folgen
Erhöhte Durchdringung mit hochautomatisierten 
Fahrzeugen kann einen Beitrag zur Steigerung 
der Verkehrssicherheit leisten

Hochautomatisierte Fahrfunktionen sollen in 
ihren Systemgrenzen einen Beitrag zur Verkehrs-
sicherheit leisten können
Es ist vorstellbar, dass es Situationen gibt, die ein 
Hochautomatisiertes Fahrzeug vor Probleme 
stellt
Gerade wenn diese Probleme fremd für einen 
menschlichen Fahrer sind, kann eine 
Akzeptanzlücke entstehen

Vermeidung von Unfallursachen konventioneller 
Fahrzeugführung

Neue Unfall-
ursachen durch

die Automatisierung

Herausfordernde Situationen

Durch  Automatisierung 
vermiedene Unfallursachen

Vermeidung von Unfällen

Situation, in der ein Mensch in einen Unfall verwickelt 
ist (links), den die Automation lösen kann (rechts)

Situation, in dem die Automation überfordert ist (links), 
den der Mensch lösen kann (rechts)

• Welche Automationsrisiken gibt es? Wo treten diese auf?
• Wie können Automationsrisiken systematisch identifiziert werden?
• Wie können Sie beschrieben und in die PEGASUS Methode integriert werden?

Offene Fragen zu Automationsrisiken

KRITISCHE SZENARIEN FÜR 
UND DURCH DIE HAF (L3)

Anforderungen & Rahmenbedingung – Stand 6



www.pegasusprojekt.de

KRITISCHE SZENARIEN FÜR 
UND DURCH DIE HAF (L3)

Identifikation und Quantifizierung von Automationsrisiken
Welche neuen Klassen von Unfallursachen entstehen durch die 
Automation und in welchen Szenarien treten sie auf?

UmfeldAutomation

Klasse (1)

Überprüfung

Modell-
verfeinerung

Wirkketten-
analyse

Identifikation von ursächlichen 
Wirkketten von Gefahren a) Sind Bedingungen  

quantifizierbar?
b) Sind auslösende 

Umweltbedingungen 
realistisch?

Verfeinerung Fehlermodell 
und/oder Umgebungsmodell(e)

Ursachen- und 
Gefahren-

Identifikation

Umgebungs-
modell(e)

Funktions
-modell

Ableitung von 
Szenarien

Fehler-
injektion

Szenarien + 
Risiko

Neue Unfall-
ursachen durch

Automation

Fehlerhafte Umfeld-
wahrnehmung
Fehlerhafte Situations-
interpretation
Fehlerhafte Prädiktion von 
Trajektorien anderer 
Verkehrsteilnehmer

Missinterpretation des 
Verhaltens der Automation
Nicht antizipierbare (Re-) 
Aktion der Automation
Gesellschaftliche Akzeptanz
Einfluss auf Verkehrsfluss

Mode Confusion
Vertrauensverlust
Missbrauch der Funktion
Einfluss Verkehrsumfeld 
auf Übernahmeleistung
Ableitung Anforderungen

(2) Auswirkungen Automation 
auf andere Verkehrsteilnehmer

(3) Interaktion Fahrer ó
Automation + Einfluss Umfeld

+ Risiko

Testspezifikations-
Datenbank

Szenario (Parameterbereich)

Durch  Automation
vermiedene Unfallursachen

(1) Auswirkungen Umfeld auf 
Automation

Klasse (2)

Klasse (3)

Fahrer

Funktionales	Szenario	

Interaktionsszenario Automations-
risikoszenario

Testanforderungen

Mensch-Maschine-System

Analyse

Restrisiko

Kontrollierbarkeit

ASIL

Unfallschwere
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