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Die Datenbank verarbeitet Daten aus unterschiedlichen
Quellen mit einer einheitlichen Prozesskette.

Wie konnen Daten aus unterschiedlichen Quellen vereinheitlicht
werden und fur die Absicherung nutzbar gemacht werden?
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Die Verarbeitungskette ist zentraler Bestandtelil der

Datenbank.

Welche Verarbeitungsschritte sind notwendig, um aus den
Eingangsdaten Parameterraume fur logische Szenarien zu extrahieren?

&
Definition von
Testspezifikationen
. Datenbank
: @ Zusammenfassung
Bestimmung der der Szenarien und
@ Szenario- Bestimmung der
: Erzeugung Zugehorigkeit Exposure
| : (2) abgeleiteter
({D durch Datenersteller : | Dateniiberpriifung/ Messgrofien 4
Erzeugung -verwaltung 31 ‘:T
einheitlicher fo —y —s —
Umfeld-und | A 4 o §I | ; sl
Verkehrs- ; ® g| TIC § E, gﬂ Testspezi-
Beschreibungen |- . ‘+ £§ i 0 e e =maTIC® | Togische fikationen
I b % 5 - Szenarien —
i Zn® ok ZIoig
: = Parameter-
EW _ Q % #\ / HDF5 raum
2 Position in Fahrstreifen |-
E \/\/- x Messdaten- T T T, L(‘g(‘ll de
Zei ) R Weiter- Elemente der
verarbeitung Datenbank
@/ HDF5 > Ausgewahliex Externe Elemente
Eingangs- Szenarien
daten T L. e e e e ssssse e e e e E e AR

S —
——— —

Die Verarbeitungskette verarbeitet FUr die Messdatenszenarien werden

unterschiedliche Datenquellen mit Parameter bestimmt, wodurch fur jedes
heterogenen Datenqualitaten. logisches Szenario ein Parameterraum
aufgespannt wird.
mmp Die Eingangsdaten werden um mm) Mithilfe der Datenbank kann eine

effiziente Bearbeitung grolder
Datenmengen durch eine flexible und
dennoch einheitliche
Verarbeitungskette realisiert werden.

kontinuierliche Messgrolden und Mal3e
erweitert. Die kontinuierlichen Grol3en
werden in logische Szenarien
aufgeteilt und damit
Messdatenszenarien erstellt.
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Um eine einheitliche Datengrundlage in PEGASUS zu
schaffen, sind Signaldefinitionen erarbeitet worden.

Welche Minimalanforderungen mussen an Datensatze gestellt werden?
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Visualisierung des Minimaldatensatzes
. (Daten aus Aufzeichnung mit Versuchs-
Signale des Minimaldatensatzes (unterschiedlich fir Egofahrzeug und Umgebungsverkehr) trager des iKAs)
mmp Die Signaldefinitionen mm) [Fin Teil dieser Signaleist == Fir jedes Signal werden
enthalten eine Sammlung von als Minimaldatensatz Mindestgenauigkeiten
iIm Fahrzeug auftretenden definiert und muss in und Mindestfrequenzen
Messgrolsen. jeder Messung enthalten vorgegeben.
sein, da eine sinnvolle
=mp Das Egofahrzeug wird in Verarbeitung der Daten ==p Ein Datensatz kann
einem globalen sonst nicht moglich ist. individuell auch
Koordinatensystem noch weitere
(North/East) erfasst, wahrend omad Die verbleibenden Signale Signale enthalten.
der Umgebungsverkehr in werden in einen
einem lokalen Koordinaten- empfohlenen und einen
system (x/y) relativ zum optimalen Datensatz
Egofahrzeug erfasst wird. eingeteilt.
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Das IKA bereitet einen Versuchstrager zur Aufzeichnung von
Realfahrdaten vor.

Wie kann ein Versuchstrager zur Aufzeichnung von Realfahrdaten
aufgebaut werden?

m) Seriensensorik des
Fahrzeugs wird zur
Aufzeichnung von
Situationen im
realen Verkehr
genutzt.
(Frontkamera,
Frontradar, Inertial-
sensorik &
Fahrereingaben)

Nutzbare Sensorik am zur Verfugung gestellten Versuchstrager (grun: Middle-/Longrange Radar,
Reichweite 70/250 m, Offnungswinkel 90°/20°; rot: Kamera, Reichweite 500 m, davon 90 m Stereo, ﬂ Zu r a bSO|uten

Offnungswinkel 50°) . : :

g Positionierung wird
ein D-GPS-System
verwendet
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Telemotive Datenlogger BluePirat2,

m) /usatzliche
durch Daimler zur Verfugung gestellt ,
(Quelle: Telemotive) Aufzeichnu ng von

Front- und
Heckvideo

Messfahrzeug Mercedes E-Klasse (Quelle: ika)

m) Automatisierter Download, Konvertierung und
Einspielung der Daten in die Datenbank (in
Vorbereitung)

Erganzung um weitere Sensorik (in Diskussion)
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